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A geometria de deformação de barras 
retangulares em torção é mais complexa
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Aplicações
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Inicialmente vamos considerar uma distribuição 

T

uniforme do momento torsor (torque).
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Geometria de deformação: 
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Geometria de 
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Geometria de T
deformação: 
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di t ib i ã d
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Torção de Barras Cilíndricas
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Hipótese Adicional: Não há variação de volume 
(diâmetro e comprimento da barra mantêm-se 
inalterados).
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Geometria de deformação: Seções transversais da 
barra cilíndrica (eixo) mantêm-se indeformadas 
enquanto sofrem rotações em relação às seções 
i di t t dj timediatamente adjacentes.
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Deformação de uma seção da barra
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Deformação de uma seção da barra
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Deformação de uma seção da barra: CISALHAMENTO
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Cisalhamento

Tensão e Deformação Cisalhante
• Pequenas deformações
• Resposta linear elástica  G
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Deformação de uma seção da barra: CISALHAMENTO
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Deformação de uma seção da barra: CISALHAMENTO

r

drrr  


 lim)(
dz

r
z

rr
z

 



 0

lim)(

z

(r)

Mecânica dos Sólidos I



Torção de Barras CilíndricasTorção de Barras Cilíndricas

Deformação
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Relação entre tensão e deformação
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